MODULO DI MONITORAGGIO PER CC DIFFERENZIALE (RDC-M - module)
Residual direct current monitoring module (RDC-M-module)
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CAMPO D'IMPIEGO - Field of use

RICARICA MODO 3 SECONDO IEC61851-1 - CHARGING MODE 3 ACCORDING TO IEC61851-1
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I sensori XTDB022... sono adatti per I'utilizzo all'interno delle stazioni di ricarica domestiche o pubbliche per veicoli elettrici (modo 3)
XTTDB022... sensors are suitable for domestic or public charging stations for electric veichles (mode 3)

FUNZIONALITA'LED - LED Functionality

Stato - Status Descrizione Description Stato LED - LED status Out
0.C

Autocalibrazione Con ingresso stato ricarica alto (Non in carica) if Charging State Input High (No Charging) Lampeggio veloce - fast blinking | Basso
all'accensione I'autocalibrazione sara esequita automaticamente all'accensione: | Autocalibration will be executed automatically at Power On: Low
Power-On Autocalibration | - massima durata 6s - maximum duration 65

-non deve essere presente corrente di dispersione in DC -no DC residual current must be present

Con ingresso stato ricarica basso (in carica) if Charging State Input Low (Charging) Basso

I'autocalibrazione non sara esequita: Autocalibration will not be executed: Low

- saranno mantenuti gli ultimi valori di calibrazione (o di fabbrica) | - last calibration values (or factory default) will be loaded
Tracciamento dellozero | Il tracciamento dello zero viene eseguito in modo continuo: Zero Tracking will be executed continuously: Lampeggio lento - Slow blinking | Basso
Zero Tracking - solo con ingresso stato ricarica alto (Non in carica) - only if Charging State Input High (No Charging) (s period) Low

- non deve essere presente corrente di dispersione in DC -no DC residual current must be present I
Autocalibrazione L'autocalibrazione sara esequita periodicamente: Autocalibration will be executed perodically: Lampeggio veloce - Fast blink Basso
periodica - solo con ingresso stato ricarica alto (Non in carica) - only if Charging State Input High (No Charging) Low
Periodical Autocalibration | - non deve essere presente corrente di dispersione in DC -no DC residual current must be present m
Misura Stato di misura durante la ricarica: Measuring State during Charging: Lampeggio medio - Medium blink. | Basso
Measuring - con ingresso stato ricarica basso (in carica) - if Charging State Input Low (Charging) (1s period) Low

- corrente sotto soglia - Current below threshold value
(IAdc < 6mAdc) I I I I
Integrazione Stato di integrazione durante la ricarica: Integration State during Charging: Lampeggio veloce - fast blinking | Basso
Integration - con ingresso stato ricarica basso (in carica) - if Charging State Input Low (Charging) Low

- corrente sopra soglia - Current above threshold value
(IAdc = 6mAdc) - conteggio con curva a tempo inverso - Inverse time Curve Timer running
Intervento Stato di intervento: Trip State: Acceso - ON Alto
Trip - con ingresso stato ricarica basso (in carica) - if Charging State Input Low (Charging) High

- corrente sopra soglia - Current above threshold value

- conteggio con curva a tempo inverso terminato - Inverse time Curve Timer expired
Guasto circuito sensore Guasto sensore Sensor Failure Acceso - ON Alto
Sensor Circuit Fault High
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Sono disponibili anche rele differenziali e sensori tipo B
vedere catalogo generale FRER oppure www.frer.it

Earth leakage relays and sensors type B are also available
see FRER general catalogue or www.frer.it







